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API利用までの手順①
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API利用までの手順

オープンデータAPIを利用するためには、開発者サイトへ
のユーザ登録が必要
具体的には、以下の手順となります

1. コンテストサイトにおいて、応募規約・API利用許諾規約に同意
2. 開発者サイトからユーザ登録
3. 開発者サイトにおいてアクセストークンの発行（確認）
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コンテストサイト
https://daiwa-open-challenge.jp/
 コンテストサイトの下方に「応募規約」および「API利用許諾規約」があります
 こちらの内容をよく読んで頂いた後に、同意のチェックを入れると、ボタンから開
発者サイト（＝応募サイト）に入れます
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開発者サイト : ユーザ登録

開発者サイトでは、まず始めに「ユーザ登録」を行なってください
■ メールアドレスの確認を完了いただいた後、申請内容の確認を行います
■ 登録完了まで最大で2営業日ほどお時間を頂いております
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開発者サイト : ログイン

事務局での登録内容を確認が完了すると、メールでお知らせします
ユーザ登録が完了すると、ログインできるようになります
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開発者サイト : アクセストークンの確認
 APIアクセスにはアクセストークンが必要となります
 ログイン後、右側の画面にある「アクセストークン」を確認し、手元に控えてください
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API利用の基本②
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提供するオープンデータ

本コンテストでは、以下のデータを、専用API（オープンデータ
API）で提供しています
■ トラックの位置情報
■ トラックの加速度情報
■ ドライバーが出発前後に計測したバイタルデータ
■ ドライバーが運転中に取得したバイタルデータ
■ ヒヤリハットのイベントデータ・ヒヤリハット発生時の映像
（※個人が特定できないように加工してあります）

■ 車両マスタ
■ ユーザマスタ

警察庁より
■ 交通事故統計情報（2019-2021）
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トラックの位置情報の例
2022年10月31日の実際のトラックの移動履歴を表示



ヒヤリハットのイベントデータ
2022年1月〜10日の合計16万件を表示



ヒヤリハット発生時の映像（車外）



ヒヤリハット発生時の映像（車内）



オープンデータAPIの利用方法

本コンテストでは、次のような仕様のAPIを提供します
■ URL : https://api.daiwa-open-challenge.jp/files/ から始まるURLを対象データご
とに指定します

■ メソッド : HTTPのGETメソッドでアクセスします
■ パラメータ : URLパラメータ acl:consumerKey として、アクセストークンを指定
する必要があります

レスポンスは、ZIP圧縮されたCSVファイルです
■ 個々のデータがかなりのサイズとなるため、このようなAPI形式となっています
■ ※どのような形でデータを切り出すかといった点も、開発者の皆様にぜひ検討をして
いただければと考えています
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取得したいデータのURLを確認する

開発者サイトで、提供データごとにURLのパスが掲載されています
API仕様のページに、詳細情報が掲載されています

Copyright © 2023 by INIAD 16



（例）トラックの位置情報を取得する
https://developer.daiwa-open-challenge.jp/documents#sensors_map

トラックの位置情報の場合は、以下のパスとなります
■ https://api.daiwa-open-challenge.jp/files/sensors_map/sensors_map_{yyyymmdd}.zip?

acl:consumerKey=[アクセストークン]
■ {yyyymmdd}の箇所には、取得したいデータ日時を指定します
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（例）トラックの位置情報を取得する
https://developer.daiwa-open-challenge.jp/documents#sensors_map

例えば、2022年4月1日のトラックの位置情報を取得するためには、
以下のようなURLを組立て、HTTP GETで取得します
■ https://api.daiwa-open-challenge.jp/files/sensors_map/sensors_map_20220401.zip?

acl:consumerKey=[アクセストークン]

Webブラウザで上記URLを開くとデータがダウンロードできます
curlであれば、以下のようなコマンドでダウンロードできます

■ curl -L -o sensors_map_20220401.zip https://api.daiwa-open-challenge.jp/files/
sensors_map/sensors_map_20220401.zip?acl:consumerKey=[アクセストークン]
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本日のサンプルコードは、
以下からダウンロード可能です

bit.ly/dcs230523
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サンプルの前提

ここでは、Google Colaboratory を利用して、Pythonでオープンデー
タをダウンロードして処理するサンプルプログラムを、いくつかお示
しします

① トラックの移動履歴を、OpenStreetMap上で表示する
② ヒヤリハットのイベントデータを、 OpenStreetMap上で表示する
③ 物体検出をドライブレコーダの動画に適用する
④ ドライブレコーダの動画を高解像度化する
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トラックの位置情報の可視化
visualize_tracks.ipynb

③ 1



ライブラリのインポート
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定数の定義

アクセストークンには、ご自身のものを設定してください
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データのダウンロード・展開
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Pandasでの読み込み
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Pandasでの読み込み
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しばらくすると、以下のように表形式で読み込みが完了します



トラックの台数の確認

 car_number のユニーク数を数えると、1623台のトラックが走行し
ていることが確認できます
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データの下処理
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トラックの運行（速度・走行距離）の可視化
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ジオメトリカラムの追加
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正午の状況の表示
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トラックの位置情報の時系列での集約
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トラックの軌跡の表示
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ヒヤリハットの可視化
visualize_events.ipynb

③ 2



ライブラリのインポート
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定数の定義

アクセストークンには、ご自身のものを設定してください
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データのダウンロード・Pandasでの読み込み
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Pandasでの読み込み
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しばらくすると、以下のように表形式で読み込みが完了します



ジオメトリカラムの追加
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地図上への表示
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Google Drive への動画の展開
 以下のコードを実行すると、Google Driveのdaiwaフォルダ以下にZIPファイルが展
開されます
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ドライブレコーダの動画に
物体検出を適用する
object_detection.ipynb

③ 3



作業の概要

ヒヤリハットの動画データは、個人が特定できないような加工がなさ
れています

この動画に、YOLOv8の物体検出を適用してみましょう
YOLOv8とは...

■ Ultralytics社が公開している、物体検出のライブラリ
■ 学習済みのモデルが公開されている
■ https://github.com/ultralytics/ultralytics

ここでは、学習済みのYOLOv8nモデルを、そのまま適用してみます
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オリジナル動画
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検出結果
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ドライブレコーダの動画の
高解像度化を試す
super_resolution.ipynb

③ 4



作業の概要

ヒヤリハットの動画データは、個人が特定できないような加工がなさ
れています

この動画の高解像度化を試してみましょう
AIを活用した高解像度化のライブラリとして、さまざまなモデルが公
開されています

ここでは、SwinIRというライブラリを用いて高解像度化を試してみま
した
■ https://github.com/JingyunLiang/SwinIR
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https://github.com/JingyunLiang/SwinIR


オリジナル動画
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高解像度化の結果
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本日のサンプルコードは、
以下からダウンロード可能です

bit.ly/dcs230523
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